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OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-M-00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

PRZEBUDOWA DROGI PRZY ULICY DWORCOWEJ
UTWARDZENIE PLYTAM BETONOWYMI TYPU YOMB



1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogolne dotyczace
wykonania i1 odbioru robot drogowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe opracowania jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogoélne, wspolne dla robét objetych ogdlnymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszczegélnych asortymentoéw robdt drogowych

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calo$¢ techniczno-uzytkowsa (droge)
albo jego czes¢ stanowiaea odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny,
wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéow oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem 1 zabezpieczeniem ruchu.

1.4.6. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiagcy urzedowy dokument
przebiegu roboét budowlanych oraz zdarzen 1 okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét.

1.4.8. Jezdnia - cz¢s¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.10. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielagcymi
jezdnie.

1.4.11. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.
1.4.13. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowéw.
1.4.14. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.15. Rejestr obmiarow - akceptowany przez przedstawiciela Inwestora zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy
do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robédt w formie wyliczen, szkicow 1 ew. dodatkowych
zalacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.16. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan 1 préb zwigzanych z oceng jakosci materialdéw oraz robot.

1.4.17. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacija projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez przedstawiciela Inwestora .

1.4.19. Nawierzchnia - warstwa lub zespol warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na

podloze gruntowe 1 zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze rozlozenie
naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejace;j
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czes$¢ nawierzehni stuzaca do przenoszenia obeigzen od ruchu na podloze. Podbudowa moze
sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - goérna cze¢s¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukeji nawierzchni. Moze ona
sktada¢ si¢ z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spelniajaca, obok funkeji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i1 przenikaniem czastek podloza. Moze zawiera¢ warstwe
mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajacg.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gléwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania
mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezace] powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa sluzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.



1.4.20. Niweleta - wysokosciowe 1 geometryczne rozwini¢eie na plaszezyznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.23. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych roboét z dopuszezonymi tolerancjami, a jesli
przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
robot budowlanych.

1.4.24. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
oraz drzew i kizewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi 1 budowy
urzgdzen chronigeych ludzi 1 $rodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25. Pobocze - cz¢s¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow, umieszczenia
urzgdzen bezpieczenstwa ruchu 1 wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukceji nawierzchni.

1.4.26. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.

1.4.29. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowe;j.

1.4.30. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub calkowita
modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie 1 przekroju podluznym) istniejacego polaczenia.
1.4.34. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.40. Kosztorys ofertowy - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.43. Zadanie budowlane - cz¢s¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odrebng calos¢ konstrukeyjnag lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego spelnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze
polegaé na wykonywaniu robét zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub
jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowsa, ST i poleceniami przedstawiciela Inwestora.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre$lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje 1 wspolrzedne punktéw gléwnych
trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$é za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy 1 utrwali na wlasny
koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia 1 dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegdlowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podzial na dokumentacje projektowa:
— Zamawiajacego,
— sporzadzong przez Wykonawcee.
1.5.3. Zgodnosc¢ robot z dokumentacjg projektowa 1 ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez przedstawiciela Inwestora
Wrykonawcy stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszezegélnione w cho¢by jednym z nich s3 obowigzujace dla
Wrykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszezegolnych dokumentéw obowigzuje kolejnosé ich waznosel
wymieniona w ,,Ogoélnych warunkach umowy™.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomié¢ przedstawiciela Inwestora, ktory dokona odpowiednich zmian 1 poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odezytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacjg projektowa 1 ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartoscei docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialéw 1 elementow budowli muszg
by¢ jednorodne 1 wykazywaé zgodnosé z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bedg w pelni zgodne z dokumentacjg projektowg lub ST 1 wplynie
to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,,pod ruchem”)

Wykonawcea jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposéb okreslony w D-
M-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.



Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi przedstawicielowi Inwestora do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi 1 organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb 1 postepu robét projekt organizacji ruchu
powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obslugiwat wszystkie tymezasowe
urzgdzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdéw 1 pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widoczno$ei w dzien 1 w nocy tych zapér 1 znakow, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez przedstawiciela Inwestora.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
przedstawicielem Inwestora oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez przedstawiciela
Inwestora, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez przedstawiciela Inwestora. Tablice
informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i1 przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng
umowng.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym

Wrykonawcea jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakoniczenia 1 odbioru ostatecznego robot.

Wrykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywac¢ tymezasowe urzgdzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly 1 znaki ostrzegawcze, dozorcdw, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony
robot, wygody spotecznosci 1 innych.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach okreslonych przez przedstawiciela Inwestora, tablic
informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez przedstawiciela Inwestora. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie 1 przyjmuje sie, ze jest wlaczony w cene
umowng.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojace;,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow 1 norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie 1 wokdét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci
spolecznej 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, halasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego
sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopow 1 drog dojazdowych,

2) érodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wrykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wrykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne bedg skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami 1 zabezpieczone przed
dostgpem os6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposoéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszezone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wickszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wiszelkie materialy odpadowe uzyte do robét beda mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na srodowisko.

Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakoniczeniu robét ich szkodliwosé
zanika (np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatow od
wlasciwych organéw administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyl materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.



1.5.8. Ochrona wlasnosei publicznej 1 prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi 1 za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowq dla wszelkiego rodzaju
robdt, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji 1 urzadzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomi¢ przedstawiciela Inwestora 1 wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O fakeie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi przedstawiciela Inwestora 1 zainteresowane wladze
oraz bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca
bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materialow 1
wyposazenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych
wagowo ladunkow 1 w sposéb ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial przedstawiciela Inwestora.
Pojazdy 1 tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszezone na $wiezo ukonczony fragment
budowy w obrebie terenu budowy 1 Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami przedstawiciela Inwestora.

1.5.10. Bezpieczenstwo 1 higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcea bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa 1 higieny
pracy.

W szezegolnosei Wykonawcea ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet 1
odpowiednig odziez dla ochrony zycia 1 zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaplacie 1 sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt 1 za wszelkie materialy 1 urzadzenia uzywane do robét
od daty rozpoczgcia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakoniczenia przez przedstawiciela
Inwestora).

Wrykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé prowadzone
w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie przedstawiciela Inwestora
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa 1 innych przepisow

Wrykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy 1 wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét.

Wrykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelienie wszelkich
wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod 1 w sposédb ciagly bedzie informowac
Inzyniera o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen 1 inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzy staniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zrodla
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialéw 1 odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki do zatwierdzenia przez przedstawiciela Inwestora.

Zatwierdzenie partii materialow z danego Zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego
zrédla uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego Zzrodla w sposédb ciagly spelniajg wymagania ST w czasie postepu robot.

2.2. Pozyskiw anie materialow miejscowych

Wrykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie materialow z
jakichkolwiek zrodel miejscowych wlaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego 1 jest zobowigzany
dostarczy¢ przedstawicielowi Inwestora wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacii zrédla.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia 1 selekeji do zatwierdzenia przedstawicielowi Inwestora.



Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelnienie wymagan ilosciowych 1 jakosciowych materialoéw z
jakiegokolwiek Zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z
dostarczeniem materialow do robot.

Humus 1 nadktad czasowo zdjete z terenu wykopéw, ukopéw i miejsc pozyskania piasku 1 zwiru bedg
formowane w haldy 1 wykorzystane przy zasypce 1 rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wiszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopoéw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan umowy lub
wskazan przedstawiciela Inwestora.

7 wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody przedstawiciela Inwestora, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢
zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszezegolnione w dokumentach umowy.

Eksploatacja zroédel materialéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytwérni materialéw

Wytwornie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez przedstawiciela Inwestora w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkeyjnych z wymaganiami. Probki materialéw moga byé pobierane w celu
sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacii okreslonej partii materialéw pod
wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy przedstawiciel Inwestora bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni, beda zachowane
nastepujace warunki:

a) przedstawiciel Inwestora bedzie mial zapewniong wspolprace 1 pomoc Wykonawcey oraz producenta materialow w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) przedstawiciel Inwestora bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytwomi, gdzie odbywa
si¢ produkcja materialow przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz
zlozone w miejscu wskazanym przez przedstawiciela Inwestora. Jesli przedstawiciel Inwestora zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materialéw do innych robét, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialéw zostanie
przewartosciowany przez przedstawiciela Inwestora.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane 1 nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje
na wlasne ryzyko, liczac si¢ 7 jego nieprzyjeciem 1 niezaplaceniem

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos$¢ 1 wlasciwo$é do robot 1 byly dostepne do kontroli
przez przedstawiciela Inwestora.

Miejsca czasowego skladowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z przedstawicielem Inwestora lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wrykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi przedstawiciela Inwestora o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
przedstawiciela Inwestora. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody
przedstawiciela Inwestora.

3. SPRZET

Wrykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw 1 ilosei wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizaciji robot,
zaakceptowanym przez przedstawiciela Inwestora; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez przedstawiciela Inwestora.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach przedstawiciela Inwestora w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy przedstawicielowi Inwestora kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszezenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi przedstawiciela Inwestora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akeeptacii przedstawicielowi Inwestora, nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez jego zgody.



Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang
przez przedstawiciela Inwestora zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wrykonawcea jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét 1 wlasciwosei przewozonych materialow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach przedstawiciela Inwestora, w terminie przewidzianym umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszezone przez przedstawiciela Inwestora,
pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcey.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jakos¢ zastosowanych
materialow 1 wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu
organizacji robot oraz poleceniami przedstawiciela Inwestora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robdt zgodnie z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi w dokumentacii projektowej lub przekazanymi na
pismie przez przedstawiciela Inwestora.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robot
zostana, jesli wymaga¢ tego bedzie przedstawiciel Inwestora, poprawione przez Wykonawee na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez przedstawiciela Inwestora nie zwalnia
Wrykonawcy od odpowiedzialnosei za ich dokladnosc.

Decyzje przedstawiciela Inwestora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow 1 elementow robot beda
oparte na wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji przedstawiciel Inwestora uwzgledni wyniki badan materialow 1
robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkeji 1 przy badaniach materialéw, doswiadezenia z przeszlosei,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia przedstawiciela Inwestora beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawea.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkoéw Wykonawcey nalezy opracowanie 1 przedstawienie do aprobaty przedstawicielowi Inwestora
programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania robét, mozliwosei
techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujgce wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja projektowa, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez przedstawiciela Inwestora

Program zapewnienia jakosci bedzie zawieraé:

a) czes¢ ogdlng opisujaca:

— organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy 1 sposéb prowadzenia robét,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— bhp,,

— wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

— wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ 1 terminowos$¢ wykonania poszezegdlnych elementow robét,

— system (sposob 1 procedure) proponowanej kontroli 1 sterowania jako$cig wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiaréw 1 kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium,

ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposéb oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiardéw, nastaw mechanizmoéw

sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob 1 forme przekazywania tych informacji przedstawicielowi Inwestora;

b) czes¢ szezegodlowy opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania 1 urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje 1 1loé¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materialéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposéb zabezpieczenia 1 ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

— sposéb i1 procedure pomiaréw 1 badan (rodzaj i czestotliwose, pobieranie probek, legalizacja 1 sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw, wytwarzania mieszanek 1 wykonywania
poszezegdlnych elementéw robot,



— sposob postepowania z materialami 1 robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem 1 wykonaniem, aby osiggnaé zalozong
jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robdt 1 jakosci materialow. Wykonawea zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne
do pobierania prébek 1 badan materialéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli przedstawiciel Inwestora moze zazagda¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzac¢ pomiary 1 badania materialéw oraz robét z czestotliwoscig zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badan 1 ich czestotliwosé sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, przedstawiciel Inwestora ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy przedstawicielowi Inwestora swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane 1 odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Przedstawiciel Inwestora bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszezen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Przedstawiciel Inwestora bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan,
przedstawiciel Inwestora natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materialéw 1 dopusei je do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete 1 stwierdzona zostanie odpowiednia
jakos$¢ tych materialéw.

Wiszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonaweca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkeji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane
do badan.

Przedstawiciel Inwestora bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek.

Na zlecenie przedstawiciela Inwestora Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materialéw, ktore budza watpliwoscei co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce
usuniete [ub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania prébek bedg dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone przez przedstawiciela
Inwestora. Probki dostarczone przez Wykonawcee do badan wykonywanych przez przedstawiciela Inwestora beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakeceptowany przez przedstawiciela Inwestora.

6.4. Badania i pomiary

Wiszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez przedstawiciela Inwestora.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi przedstawiciela Inwestora o rodzaju,
miejscu 1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji przedstawicielowi Inwestora.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé przedstawicielowi Inwestora kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybeiej, nie p6ézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane przedstawicielowi Inwestora na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez przedstawiciela Inwestora

Dla celéw kontroli jakosci 1 zatwierdzenia, przedstawiciel Inwestora uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek 1 badania materialéw u zrodla ich wytwarzania 1 zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy 1 producenta materialow.

Przedstawiciel Inwestora, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialow 1 robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez
Wrykonawce.

Przedstawiciel Inwestora moze pobiera¢ probki materialow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to przedstawiciel Inwestora
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo
oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialow 1 robot z dokumentacja projektowa 1 ST.



W takim przypadku calkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan 1 pobierania prébek poniesione zostang przez
Wrykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Przedstawiciel Inwestora moze dopusei¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okre$lonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw 1 dokumentéw technicznych,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosei z:
— Polskg Norma lub
— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacjg okreslong w pkt 1
1 ktore spelniajg wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sq wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiadaé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce
przedstawicielowi Inwestora.

Jakiekolwiek materialy, ktére nie spelniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego 1 Wykonawee w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco 1 bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonala
zapisu, z podaniem jej imienia 1 nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwalg
technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly 1 inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zalgcznika 1
opatrzone data i podpisem Wykonawcy i przedstawiciela Inwestora.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,

— uzgodnienie przez przedstawiciela Inwestora programu zapewnienia jakosci 1 harmonogramow robot,

— terminy rozpoczecia 1 zakonczenia poszezegolnych elementéw robot,

— przebieg robot, trudnoscei 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy 1 przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia przedstawiciela Inwestora,

— daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia 1 daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych 1 ostatecznych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi 1 propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed 1 w trakcie wykonywania roboét,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jakosci materialéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzal,

— wyniki préb poszezegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedlozone
przedstawicielowi Inwestora do ustosunkowania si¢.

Decyzje przedstawiciela Inwestora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje przedstawiciela Inwestora do ustosunkowania si¢. Projektant
nie jest jednak strong umowy 1 nie ma uprawnien do wydawania polecei Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow
robdt. Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje
do rejestru obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne



Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialéw, orzeczenia o jakosci
materialow, recepty robocze 1 kontrolne wyniki badan Wykonawcey beda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalgczniki do odbioru robdt. Winny by¢ udostepnione na kazde
zyczenie przedstawiciela Inwestora.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, opréocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robot,
e) protokoly z narad 1 ustalen,
f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wiszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla przedstawiciela Inwestora 1 przedstawiane do wgladu
na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacija projektows i
ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru roboét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu przedstawiciela Inwestora o zakresie
obmierzanych robét 1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie indziej
w ST nie zwalnia Wykonawcey od obowiazku ukonczenia wszystkich robét. Bledne dane zostang poprawione wg
instrukeji przedstawiciela Inwestora na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu miesigczne] platnoscei na rzecz
Wrykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce 1 przedstawiciela
Inwestora.

7.2. Zasady okreslania iloSci robot i materialow

Dtugoscei 1 odlegloscei pomiedzy wyszezegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuz
linii osiowe;j.

Jesli ST wlasciwe dla danych robot nie wymagajg tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m? jako dlugosé
pomnozona przez sredni przekré;.

[osci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
ST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wizystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg zaakceptowane przez
przedstawiciela Inwestora.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom ST Bedzie
utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie dokladnos$ci wg norm zatwierdzonych przez
przedstawiciela Inwestora.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed cze$ciowym lub ostatecznym odbiorem odeinkéw robét, a takze w
przypadku wystepowania dluzsze] przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy 1
jednoznaczny.



Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosei beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dolaczone w formie oddzielnego
zalacznika do rejestru obmiardw, ktorego wzor zostanie uzgodniony z przedstawicielem Inwestora.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznoscei od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi cze¢sciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje przedstawiciel Inwestora.

Gotowos¢ danej czesei robot do odbioru zglasza Wykonawea wpisem do dziennika budowy 1 jednoczesnym
powiadomieniem przedstawiciela Inwestora. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej jednak niz w
ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie przedstawiciela Inwestora.

Jako$¢ 11los¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia przedstawiciel Inwestora na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych 1 w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakoscei wykonanych czeséci robdt. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robét dokonuje przedstawiciel Inwestora.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci.

Calkowite zakoficzenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie przedstawiciela Inwestora.

Odbior ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez przedstawiciela Inwestora zakonczenia robét 1 przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkeie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosécl przedstawiciela
Inwestora 1 Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedlozonych
dokumentow, wynikow badan 1 pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacja
projektowa 1 ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupelniajacych 1 robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robot uzupelniajgcych w warstwie
scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszezegoélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa 1 ST z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wickszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong
warto$¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokél odbioru ostatecznego robét
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:
1. dokumentacje projektows podstawowq z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,
szczegdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy 1 ew. uzupelniajace lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaly),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan 1 oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew. PZJ,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z ST i ew. PZJ,
opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan 1 pomiaréw zalaczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,
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8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej, energetyczne;,
gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i1 przekazania tych robot wlascicielom urzadzen,
9. geodezyjna inwentaryzacje powykonawczg robot 1 sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przy gotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét.
Wiszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robét poprawkowych 1 robét uzupehiajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym 1 zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,Odbior ostateczny robot™.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowq ustalong
dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosei jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wrykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnoscei,
wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robét beda obejmowac:
— robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
—  warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow 1 transportu na teren
budowy,
— warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzy szacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy 1 wymagan ogélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okre$lone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw 1 organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem 1 odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian 1 uzgodnien
wynikajacych z postepu robot,

(b) ustawienie tymezasowego oznakowania 1 o§wietlenia zgodnie 7z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(c) oplaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymezasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,

(f) tymczasows przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow 1 organizaciji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 usuniecie tymezasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i
Swiatel,
(b) utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw 1 organizacji ruchu obejmuje:
(a) usuniecie wbudowanych materialéw 1 oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414).
2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej 1 Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dziennika

budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 1. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z p6Zniejszymi zmianami).



SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
I ZAGESZCZANIEM PODLOZA

PRZEBUDOWA DROGI PRZY ULICY DWORCOWEJ
UTWARDZENIE PLYTAM BETONOWYMI TYPU YOMB



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robét
zwigzanych z wykonywaniem koryta z profilowaniem i zaggszczaniem podloza.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujacg podstawe opracowania jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
koryta, profilowania i zageszczenia pod warstwy konstrukeyjne 1 obejmuja:
- wykonanie koryta
- plantowanie podloza gruntowego
- zageszczanie podloza gruntowego
- wywiezienie ziemi z koryta na odl. do 1km

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i1 definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

Do korytowania i profilowania podloza wykorzysta¢ sprzet typu : koparki, réwniarki, sprzet do robot
recznych. Do zageszczania podloza nalezy uzy¢é walca ogumionego lub ubijaka spalinowego w miejscach trudno
dostepnych, zapewniajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Caly sprzet budowlany,
maszyny, urzadzenia 1 narzedzia powinny by¢ w dobrym stanie, zapewniajacym uzyskanie odpowiedniej jakosci robot,
w szczegblnoscel stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wlagciwosei gruntu podloza.

4. TRANSPORT

Wywiezienie ziemi z koryta samochodami samowyladowczymi o tadownoscei 5-10 Mg

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robo6t

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne™ pkt 5.
5.2. Koryto i profilowanie podloza

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podloza bezposrednio
przed rozpoczeciem robodt zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystagpienie do korytowania
oraz profilowania i zageszczania podloza, jest mozliwe wylacznie za zgodg przedstawiciela Inwestora, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym 1 zageszczonym podlozu nie moze odbywaé si¢ ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie 1 profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane, ustawione w osi drogi 1 w rzedach rownoleglych do osi. Rozmieszezenie palikéw lub szpilek powinno
umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robdt w odstepach nie wigkszych niz co 10m.

Rodzaj sprzetu a w szczegolnosel jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu w ktérym prowadzone sg roboty.
Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta moze by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony zgodnie ze wskazaniem przedstawiciela Inwestora.

Przed przystgpieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszcezen.
Nalezy usung¢ bloto 1 grunt ktéry ulegl nadmiernemu zawilgoceniu.

Po oczyszezeniu powierzchni podloza, ktére ma by¢ profilowane nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne
terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podloza.



5.3. Zageszczanie podloza

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego dogeszczania . Jakiekolwiek nieréwnosel
powstale przy zageszczaniu powinny by¢é naprawione przez Wykonawce w sposéb zaakceptowany przez
przedstawiciela Inwestora.

Zageszczanie podloza nalezy kontrolowaé wg normalnej préby Proctora przeprowadzonej zgodnie z PN-88/B-
04481. Wskaznik zageszczenia podloza — 0,97 dla kraweznikéw - 1,0

Wilgotno$¢ gruntu podloza podczas zageszczania nie powinna rézni¢ si¢ od wilgotnosei optymalnej tolerancja
wieeej niz 20% jej wartosci.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 6.

6.2. Sprawdzenie jakosci robét

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w zakresie 1
z czestotliwoseig gwarantujaca zachowanie wymagan jakosci robot.
Wskaznik zageszezenia nalezy sprawdzi¢ wg BN-77/8931-12 przynajmniej w dwoch punktach wybranych losowo na
kazdej dzialce roboczej lecz nie rzadziej niz w jednym punkcie na 100 m2. Zageszczenia nalezy kontrolowaé na
podstawie normalnej proby Proctora wg PN-88/B-04481.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego wyprofilowanego podloza

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogodlne zasady odbioru roboét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogédlne” pkt 8.

8.2. Odbiér robot

Odbior koryta i wyprofilowanego 1 zageszezonego podloza dokonywany jest na zasadach odbioru robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu 1 powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych napraw bez hamowania postepu robdt. Wykonawca zglasza do odbioru zakonezony odeinek korytowania
wyprofilowanego 1 zageszczonego podloza. Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki badan z biezace]
kontroli robét. Odbioru dokonuje przedstawiciel Inwestora na podstawie raportu Wykonawcy z biezacej kontroli robét
ewentualnych uzupelniajacych badan i pomiarow.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? korytowania, wyprofilowanego i zageszczonego podtoza obejmuje:
— prace pomiarowe,
— korytowanie i wywiezienie ziemi z koryta
— plantowanie dna podloza gruntowego,
- zage;szczanie podloza,
badanie i pomiary wg ST
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych
i podloza przez obcigzenie plyta
4.  BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fatg

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszezenia gruntu



SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE

PRZEBUDOWA DROGI PRZY ULICY DWORCOWEJ
UTWARDZENIE PLYTAM BETONOWYMI TYPU YOMB



1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji technicznej (OST) s wymagania ogdlne dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujaca podstawe opracowania specyfikacji technicznej
(ST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonywaniem
podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21] 1 obejmuja D-04.04.02 :
Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w

dokumentacji projektowej, jako podbudowe pomocniczg 1 podbudowe zasadnicza wg Katalogu typowych konstrukeji
nawierzchni podatnych 1 polsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej
wilgotnoscei kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4 oraz w OST dotyczacych poszczegolnych
rodzajéw podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

452-2. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania 1 skladowania, podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w ST
dotyczacych poszczegdlnych rodzajow podbudéw:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materialow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ miedzy krzywymi
granicznymi p6l dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metodg stabilizacji mechaniczne;j
1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczg (gérng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa
1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczg (dolng warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggla 1 nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie
moze przekraczaé 2/3 grubosci warstwy ukladanej jednorazowo.

2.3.2. Wlasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Lp Wyszezegolnienie Kruszywa
wlasciwosei lamane Badania
Podbudowa wedlug
Zasadnicza | Pomocnicza

1 | Zawarto$¢ ziamn mniejszych niz | od2do 10 | od2 do PN-B-06714
0,075 mm, % (m/m) 12 -15[3]

2 | Zawarto$¢ nadziarna, % PN-B-06714
(m/m), nie wiecej niz 5 10 -15[3]

3 | Zawartos¢ ziam nieforemnych PN-B-06714
%(m/m), nie wigcej niz 35 40 -16 [4]

4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen
organicznych, %(m/m), nie wigcej 1 1 PN-B-04481 [1]
niz

5 | Wskaznik piaskowy po pigcio-
krotnym zageszezeniu metodg 1 lub 0d30do 70| od30do 70 BN-64/8931
11 wg PN-B-04481, % -01[26]

6 | Scieralnogé w bebnie Los Angeles
a) $cieralno$¢ calkowita po pelnej
liczbie obrotow, nie wigcej niz
b) Scieralnos¢ czgsciowa po 1/5
pelnej liczby obrotow, nie wigcej niz 35 50

PN-B-06714
-42[12]
30 35

7 | Nasigkliwo$é, %(m/m), nie wiecej PN-B-06714
niz 3 5 _18 [6]

8 | Mrozoodpormosé, ubytek masy po PN-B-06714
25 eyklach zamraza- 5 10 -19[7]
nia, %(m/m), nie wigcej niz

9 . . PN-B-06714
Rozpad krzemianowy i zela- 37[10]
zawy lacznie, % (m/m), nie wigcej - - PN-B-06714
nz -39 [11]

10 | Zawartos¢ zwigzkow  siarki  w
przeliczeniu na SO;, %(m/m), nie 1 1 PN-B-06714
wigcej niz -28 [9]

11 | Wskaznik nos$nosci wyes mie-szanki
kruszywa, %, nie mniejszy niz:

a) przy zaggszezeniu Is > 1,00
b) przy zaggszczeniu Is > 1,03 80 60 PN-S8-06102
120 - [21]

2.3.3. Woda
Nalezy stosowaé¢ wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wrykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki powinny zapewnié
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalne;,
b) rowniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,
¢) walcow ogumionych 1 stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszezania. W miejscach trudno dostepnych
powinny by¢ stosowane zageszezarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.



4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi s$rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem 7 innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem 1 zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostalych materialéw powinien odbywaé si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne™ pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowe powinno spelnia¢ wymagania okreslone w D-04.01.01 , Profilowanie 1 zageszczenie
podloza”

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

Dis g (1)
dss
w ktorym:
Dis - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy odsaczajace), w
milimetrach,

dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podloza,w milimetrach.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wezesniej przygotowane.

Paliki Iub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownoleglych do osi drogi, lub w inny
sposob zaakeeptowany przez przedstawiciela Inwestora.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia
rob6t w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu 1 wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w
mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia
jednorodnoséci nie dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszcezegdlnych frakeji na drodze. Mieszanka
po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegla
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowe] grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubo$é po zageszezeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo uktadane) warstwy nie moze
przekraczaé 20 cm po zageszezeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposob zapewniajacy osiagniecie
wymaganych spadkéw 1 rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sklada sie¢ z wiecej niz jedne] warstwy
kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i
rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej
warstwy przez przedstawiciela Inwestora.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszezania powinna odpowiadaé wilgotnosei optymalnej,
okreslone] wedlug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda IT). Material nadmiernie nawilgocony, powinien
zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalne] o
20% jej wartoéei, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig wody 1 rownomiernie wymieszana. W przypadku,
gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.

Wskaznik zageszezenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiada¢ przyjetemu poziomowi
wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed uloZzeniem nastepne] warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda przedstawiciela Inwestora, gotowa podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt
napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robot.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robdét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robo6t

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét 1 przedstawi¢ wyniki tych badan przedstawicielowi Inwestora w celu akceptacji materialéw. Badania
te powinny obejmowacé wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej OST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badan 1 pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czgstotliwos¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czgstotliwos§é badan
Maksymalna
powierzchnia
podbudowy przy-
padajaca na jedno
badanie (m?)

Minimalna liczba
Lp. Wyszezegolnienie badan badan na dziennej
dzialce roboczej

1 Uziarnienie mieszanki

2 600

2 Wilgotnos¢ mieszanki

3 Zaggszezenie warstwy 10 prébek na 10000 m?

dla kazdej partii kruszywa i przy

4 Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébki nalezy pobieraé w
sposob losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zageszezeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane
przedstawicielowi Inwestora.

6.3.3. Wilgotnos$¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okre$lonej wedlug préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda I1), z tolerancjg +10% -20%.
Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedlug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszezenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiagniecia wymaganego wskaznika zageszezenia.

Zageszezenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przeprowadzenie
badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy oprzeé¢ na metodzie
obcigzen plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m?, lub wedlug zalecen przedstawiciela
Inwestora.

6.3.5. Wlasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowacé oceng wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposoéb losowy w obecnosei
przedstawiciela Inwestora.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszezegodlnienie badan i pomiaréw Minimalna czg¢stotliwosé pomiaréw
1 Szerokosé podbudowy 5 razy
co 20 m tatg na kazdym pasie ruchu
2 Rownosé podluzna
3 Réwnosé poprzeczna 5 razy

4 Spadki poprzeczne 5 razy




5 Rzgdne wysokosciowe co 100 m

6 Uksztaltowanie osi w planie co 100 m

7 Grubo$¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m>

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

6.4.2. Szeroko$¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szerokoscei projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraweznikéw szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy wyzej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o wartos¢ wskazang w dokumentacji projektowe.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nierownosci podluzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowy latg.
Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych 1 tukach powinny byé¢ zgodne z dokumentacja projektows, z
tolerancja £ 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy 1 rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy 1 ulepszonego podloza
0% podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowane] o wieeej niz £ 5 cm.
6.4.7. Grubos¢ podbudowy 1 ulepszonego podloza

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ rdéznié od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
6.4.8. Nosnos¢ podbudowy
— modul odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa
z kruszywa o Wskaznik L . Minimalny modut odksztal-cenia
wskazniku wys | zaggszczenia Ig Maksymalne ugigeie sprezyste pod mierzony ptyta o $rednicy 30 cm,
nie mniejszym nie kotem, mm MPa
mniejszy niz
niz, % 40 kKN 50 kKN od pierwszego od drugiego
obcigzenia E, obcigzenia E,
80 1,0 1,25 1,40 80 140
60 1,0 1,40 1,60 60 120

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wiszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosei co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie
zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonane] warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowane] o wigce] niz 5 cm 1 nie zapewnia
podparcia warstwom wyze] lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez
spulchnienie warstwy na pelng grubos$¢ do polowy szerokosci pasa ruchu, dolozenie materialu 1 powtérne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia



glebokos¢, zgodnie z decyzja przedstawiciela Inwestora, uzupelnione nowym materialem o odpowiednich
wlasciwosceiach, wyrdéwnane 1 ponownie zZageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena
grubosel warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa no$nos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne
do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez przedstawiciela Inwestora.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci
podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST 1 wymaganiami przedstawiciela Inwestora, jezeli
wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa 1 m? podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie,
podano w ST:
D-04.04.02 .Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1.  PN-B-04481
2. PN-B-06714-12

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
zanieczyszczen obeych

zawartoscl

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
metodg bezposrednig
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczen organicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki
metodg bromowa
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
zelazawego
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie S$cieralnosci w
bebnie Los Angeles
13.  PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni
drogowych
16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni



drogowych. Piasek

17.  PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i
ocena zgodnosci

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw

21.  PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

22.  PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i1 nawierzchnia z tlucznia
kamiennego

23.  PN-S-96035 Popioly lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne lamane do

nawierzchni drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia
nawierzchni podatnych 1 podloza przez obcigzenie plyta

28. BN-68/8931-04 Drogi  samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni
planografem 1 latg

29.  BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugied podatnych
ugigciomierzem belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
31. Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i polsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.



SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO



1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczne] sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z
wykonaniem warstwy podbudowy z kruszywa naturalnego (pospoiki).

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowig cze$é dokumentdéw przetargowych 1 nalezy je stosowaé w zlecaniu i
wykonywaniu robot opisanych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem warstw z
pospolki o grubosei warstwy po zageszezeniu 10 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami 1 z okresleniami podanymi
w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania 1 skladowania, podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Wymagania dla pospolki

Lp | Wladciwoscei Wymagania

1. Ziarna o wymiarach 0,05-2,0 mm, % ci¢zaru 20-40

2. |Nadziarno, %ci¢zaru nie wigcej niz 5

3. |Ziarna wydluzone i plaskie, % cigzaru nie wigcej niz 30

4. | Zanieczyszczenia obce, % ci¢zaru nie wiecej niz 0,2

5. |Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, barwa cieczy wg PN- Wzorcowa
78/B-06714/26, barwa cieczy nie ciemnigjsza niz

2.3. Skladow anie materialow

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy podbudowy nie jest wbudowane bezposrednio po
dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego skladowania, to Wykonawca robdt powinien
zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi materialami kamiennymi. Podloze w
miejscu skladowania powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wrykonawca przystepujacy do wykonania warstwy podbudowy powinien wykazaé sic mozliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu:

— réwniarek,

—  walcow statycznych,
— plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.



4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 1D.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢é dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
Zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem 1 zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robo6t

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotow anie podloza

Podloze gruntowe powinno spelnia¢ wymagania okreslone w D.04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i
zageszczaniem podloza”.

Warstwy podbudowy powinny byé wytyczone w sposéb umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie z Dokumentacja
Projektowas, z tolerancjami okre$lonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi 1 w rzedach rownoleglych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w
odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowe] grubosci, przy uzyciu rowniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkéw 1 rzednych wysokosciowych. Grubos¢ rozlozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢
taka, aby po jej zageszcezeniu osiggnieto grubosé projektowans.

Dla warstwy o grubosci 10 cm, wbudowanie kruszywa mozna wykona¢ jednowarstwowo.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy pospétki nalezy przystapi¢ do jej zageszezania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé od krawedzi i stopniowo przesuwaé pasami
podluznymi czesciowo nakladajacymi sie, w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku
nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi 1 przesuwaé pasami podluznymi czesciowo nakladajacymi sie, w kierunku
jej gornej krawedzi.

Nieréwnosci lub zaglebienia powstale w czasie zageszczania powinny by¢é wyréownywane na biezgco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materialu, az do otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcow warstwa odcinajgca 1 odsaczajgca powinna by¢ zageszczana plytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszezanie nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wedlug normalne;
préby Proctora, przeprowadzonej wedlug PN-B-04481. Wskaznik zageszezenia nalezy okreslaé zgodnie z BN-
77/8931-12.

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zageszezania powinna by¢ roéwna wilgotnosei optymalnej 7z tolerancjg od -20% do
+10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo
nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest nizsza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscig wody 1 réwnomiernie wymieszac.

5.4. Odcinek prébny

Decyzje o koniecznoscei ewentualnego wykonania odeinka prébnego podejmuje Inspektor Nadzoru.

5.5. Utrzymanie warstwy z pospolki

War_stwa pospétki po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy powinny by¢ utrzymywane w dobrym
Is\tl?: 1de(.>puszcza si¢ ruchu budowlanego po wykonanej warstwie z pospolki.

Dopuszcza si¢ jedynie ruch pojazdow koniecznych dla wykonania wyzej lezace] warstwy nawierzchni.
Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykonaé¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robot 1 przedstawié¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych 1 zageszezenia warstwy pospotki

podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw warstwy pospolki

Lp. Wyszczegodlnienie Minimalna czestotliwo$¢ badan
badan 1 pomiaréw 1 pomiaréw
1 Szerokos¢ warstwy 1 razy na 100 m
2 Réwnos¢ podluzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Réwnos¢ poprzeczna 1 razy na 100 m
4 Spadki poprzeczne 1 razy na 100 m
5 Rzg¢dne wysokosciowe co 100 m w osi jezdni 1 na jej krawedziach
6 Uksztaltowanie osi  w co 100 m w osi jezdni i na jej krawedziach
planie
7 Grubos¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 200 m?
Przed odbiorem:
W 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 400 m?
8 Zagegszezenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
wilgotnos¢ kruszywa rzadziej niz raz na 200 m?

6.3.2. Szerokos¢ warstwy

Szerokos¢ warstwy musi by¢ zgodna z szeroko$cig projektowana.

6.3.3. Rownosé¢ warstwy

Nierownosci podluzne warstwy nalezy mierzy¢ 4 metrowg latg, zgodnie z norma BN-68/8931-04 [7].
Nieréwnosci poprzeczne warstwy nalezy mierzy¢ 4 metrows lata.

Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 10 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy pospolki na prostych i tlukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows z
tolerancja £ 0,5%.

6.3.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysoko$ciowymi warstwy 1 rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé +1
cmi-1cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie
O$ w planie nie moze by¢ przesunicta w stosunku do osi projektowanej o wieeej niz £ 1 cm.

6.3.7. Grubo$¢é warstwy



Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslona w dokumentacji projektowej z tolerancjg +1 cm, -1 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgledéw technologicznych, zostala wykonana w dwoéch warstwach, nalezy mierzy¢ taczng
grubos¢ tych warstw,

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe warstwy przez
spulchnienie warstwy na glebokos¢ co najmniej 10 cm, uzupelnienie nowym materialem o odpowiednich
wlasciwosciach, wyréwnanie 1 ponowne zageszezenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny pomiar 1 ocena
grubosel warstwy, wedlug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszezenia warstwy pospolki, okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje si¢ poréwnanie wartosei moduléw odksztaleenia, to
wartos$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 ,
nie powinna by¢ wicksza od 2,2.

Wilgotno$¢ kruszywa w czasie zageszezenia nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢ kruszywa powinna
by¢ réwna wilgotnosei optymalne;j z tolerancjg od -20% do +10%.

6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wiszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wicksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.3,
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane 1 powtdrnie
zageszezone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarows jest m? (metr kwadratowy) warstwy pospétki o odpowiedniej grubosei.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST 1 wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m? warstwy pospolki o grubosci wg projektu obejmuje:

— prace pomiarowe,

— dostarczenie 1 rozlozenie na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy pospoltki o grubosei i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowe;j 1 specyfikacji technicznej,

— wyréwnanie ulozone] warstwy do wymaganego profilu,

— zageszezenie wyprofilowanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiaré6w 1 badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,

— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni

drogowych . Zwir i mieszanka



PN-B-11112

PN-B-11113

BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-77/8931-12

Kruszywo mineralne. Kruszywo lamane do nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia
nawierzchni podatnych 1 podloza przez obcigzenie plyta
Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni
planografem i latg

Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu



SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D -10.03.01a

NAWIERZCHNIE Z PREFABRYKOWANYCH PLYT BETONOWYCH
WIELOOTWOROWYCH (TYPU JOMB)

W MIEJSCOWOSCI TAWECINO



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z nawierzchnig z prefabrykowanych plyt betonowych wielootworowych (typu JOMB).

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1.

1.2. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét przy wykonaniu nawierzchni z plyt betonowych
prefabrykowanych typu JOMB, na podsypce wg Dokumentacji Projektowej i obejmuja:

— wykonanie profilowania istniejacej nawierzchni pod warstwy konstrukeyjne

— wykonanie warstwy podsypki z pospétki lub piasku 0/4 gruboscei 10 cm pod nawierzchnie

— wykonanie warstwy podsypki na poboczu drogi z materiatu pozyskanego z przygotowywania 1 profilowania podloza

— ulozenie nawierzchni z plyt betonowych

- wypelnienie otworow w plytach,

1.3. Okres$lenia podstawowe

1.3.1. Prefabrykowana zelbetowa plyta wielootworowa — drogowy element zelbetowy, w postaci prostokatnej plyty z otworami
stuzacymi do budowy nawierzchni (zwyczajowo nazywany plyta JOMB).

1.3.2. Nawierzchnia z plyt betonowych - nawierzchnia, ktoérej warstwa scieralna jest wykonana z plyt betonowych.

2. MATERIALY

Do budowy nawierzchni stosuje si¢ zelbetowe plyty wielootworowe o wymiarach 100x750x12.5 cm, ktére powinny posiadac
aprobate techniczng IBDiM i deklaracje zgodnosci.

2.1. Wymagania

Powierzchnie plyt powinny by¢ bez rys, peknie¢ 1 ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatartej, zgodne z wymaganiami.
Krawedzie plyt powinny by¢ rowne 1 proste. Plyty betonowe azurowe powinny charakteryzowac si¢:
— obciazenie niszczace nie nizsze niz 9.5 kN,

— nasigkliwos¢ nie wieksza niz 5%,
— mrozoodpornos¢ nie nizsza niz F 150.

Producent prefabrykatow w swiadectwie zgodnosci zapewni S-letnig gwarancje na dostarczane materialy. Dopuszczalne wady
oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi plyt betonowych nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 11 2.

Tablica 1. Dopuszczalne wady oraz uszkodzema powierzchmi 1 krawedzi plyt betonowych

Dopuszczalna wielkos¢
Rodzaj wad 1 uszkodzen wad 1 uszkodzen
Gatunek 1
Wklestosc lub wypuklos¢ powierzchmi gornej, wichrowatos¢ powierzchni 1 3
krawedzi, mm
Szczerby 1 uszkodzemia | liczba, max 3
krawedzi 1 narozy
diugosé, mm max 20
glebokosc, m.r:d. max 5
Tablica 2. Dopuszczalne odchylki wymiarow plyt betonowych
Dopuszczalna odchylka
Rodzaj wymmaru mm
Gatunek 1

Plyty betonowe diugosc +2
szerokosc +2
grubosc +3




2.2. Material na podsypke i do wypelnienia szczelin

Na podsypke 1 do wypelniania szczelin mozna stosowa¢ piasek odpowiadajacy wymaganiom PN-EN 13242.
2.3. Woda

Woda stosowana do zaprawy cementowo—piaskowej powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008. Bez badan
laboratoryjnych mozna stosowa¢ wode pitna.

2.4. Cement

Cement stosowany do zaprawy cementowej dla wypelnienia spoin miedzy plytami powinien by¢ cementem portlandzkim -
klasy 32,5N i odpowiada¢ wymaganiom podanym w PN-EN-197-1. Przechowywanie cementu wg PN-EN-197-1.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot zwigzanych z ukladaniem plyt prefabrykowanych betonowych powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania ze sprzetu umozliwiajacego dostosowanego do zakresu robot i poprawne ich wykonanie.

4. TRANSPORT

Plyty nalezy przewozi¢ transportem samochodowym - samochodami skrzyniowymi w sposob nie powodujacy ich uszkodzen.
Nalezy uklada¢ je w stosach o wysokosci do 1.8 m na przekladkach drewnianych, powierzchnia jezdng do gory. Przekladki
powinny by¢ ukladane w odleglosci 60 cm od czola plyty. Kazda plyta powinna spoczywaé na dwoch podkladach. Kruszywo
nalezy przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem
z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Podloze nawierzchni z prefabrykowanych plyt betonowych stanowi podloze gruntowe. Koryto pod nawierzchni¢ zaleca si¢
wykonywa¢ bezposrednio przed rozpoczeciem robdt nawierzchniowych. Wezesniejsze wykonanie koryta jest mozliwe za
zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych. Koryto mozna wykonywa¢ rgcznie lub mechanicznie przy
uzyciu rowniarek, koparek i spycharek. Profilowanie podloza zaleca sic wykonaé rowniarka. Sciety grunt powinien by¢
wykorzystany w sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania,
ktére nalezy kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,00. Koryto po wyprofilowaniu i
zageszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i
zageszezeniem podloza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania nawierzchni, to
powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folii lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania nawierzchni mozna
przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Podsypka

Podsypka pod nawierzchni¢ powinna by¢ wykonana z kruszywa odpowiadajacego wymaganiom punktu 2.2 niniejszej
Specyfikacji Technicznej. Grubos$¢ podsypki powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa. Kruszywo do wykonania
podsypki powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci przy uzyciu rowniarki, w sposob zapewniajacy uzyskanie
wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.

Ukladanie plyt

Na przygotowanej podsypce plyty nalezy uklada¢ w sposob zaakceptowany przez Inzyniera, na szerokosci przewidzianej
Dokumentacja Projektowa przy uzyciu dzwigu z zachowaniem minimalnych szczelin stykowych. Szczeliny nie moga by¢
wicksze niz 10 mm. Do wypelnienia otworéw w plytach i spoin nalezy uzy¢ materialu odpowiadajacego wymaganiom punktu
2.2 niniejszej Specyfikacji Technicznej. Plyty nie powinny wystawac lub by¢ zaglebione wzgledem siebie wigcej niz 8mm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przedstawi¢ deklaracje zgodnoscei i aprobaty techniczne plyt 1 ich
badania do akceptacji Inzynierowi . Badania te obejmuja wymagania podane w p.2. niniejszej Specyfikacji Techniczne;.

Kontroli podlega przygotowanie podloza i podsypki .



